2025 FHEEFEEFA—7TM/ R—=3 vy 74+4—F3 L@SMBCH—IL

JAXA S

2026$2H 26

e E%Et/ﬁ—'

'EE?:EE*/ZTAB‘ZW—‘L— A |~

HiZ & X



0BRGN & B THEE - ERTHEEGRES L —7 LKA

ISECG : International Space Exploration Coordination Group
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