
宇宙探査イノベーションハブにおけるAI分野
研究の取り組み

１．深宇宙探査向けAI技術の獲得

２．過去RFPのAI技術関連テーマ
RFP 研究テーマ

8 環境認識のための少量データ向け深層学習

8 オフロード車両の走行挙動予測技術

7 超高解像トモグラフィ画像データ取得技術と3D レンダリング技
術の開発

7 レーザー励起光を用いた小型蛍光画像センサによる栽培作物
の生育状態モニタリング装置の開発

6 セミドライフォグ栽培システムにおける噴霧制御の自動化

6 路面情報に基づくSLAM技術と動的経路生成のための組込実
装技術の研究

4 複数小型ロボットを用いた確率的環境探査システム

4 分散協調型ロボットによる製造工場等の物品供給システムの
開発研究

4 群 AGV（Automated Guided Vehicle）の開発

4 ロードヘッダ／掘削機械の自律的動作を実現する AI、IoT 技術
を用いた制御方式研究

3 異種・複数小型ロボットを用いた確率的領域誘導による環境探
査システムと要素技術の検討

3 超高感度マルチカメラや深層学習を利用した高付加価値
vSLAM技術の研究開発

3 テクスチャレスシーンのためのロバストなVisual SLAMの研究

1 遠隔操作と自動制御の協調による遠隔施工システムの実現

1 超分散ロボット群による三角測量に基づく自己位置推定と地図
生成

1 環境適応型不整地自律走行プラットフォームの研究

1 RTソリューション技術に基づく合体変形型移動ロボットの環境
認識移動知能化技術の研究開発

３．過去RFPのAI研究紹介

RFP3:超高感度マルチカメラや深層学習を利用した高付加価
値vSLAM技術の研究開発((株)アイヴィス,(株)ビュープラス)

RFP4:ロードヘッダ／掘削機械の自律的動作を実現する AI、
IoT 技術を用いた制御方式研究((株)三井三池製作所)

RFP6:セミドライフォグ栽培システムにおける噴霧制御の自
動化((株)いけうち,中村牧場合同会社,大阪府立大学)

４．募集中及び今後のAI研究募集テーマ
RFP 研究テーマ

9 ロボット・ローバのためのエネルギーマネジメントシステム

未定 低消費電力高速処理AIチップ

未定 高精度シミュレータを使った月面自動建設動作の学習

未定 複数台ロボットの分散協調制御

自動栽培収穫ロボット

探る

複数台ロボットによる分散協調探査

低消費電力高
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高信頼性AIアーキ
テクチャ

月面上での建設機械による
自動建設
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